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Gama de robots
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M-1SR M-2 M-3 DR-3 LR  Mate LR-10 M-10 M-20 M-710 CRCRX P-40 R-1000 R-2000 M-410 M-800 M-2000M-900 M-1000

DESDE EL MÁS PEQUEÑO AL MÁS FUERTE

Ventajas: 
• más de 100 modelos de robots diferentes
• capacidad de carga hasta  2.300 kg
• alcance hasta 4.683 mm
• facilidad de manejo
• consumo de energía optimizado
• disponibilidad de recambios durante toda la vida útil

100% FANUC
FANUC ofrece la más amplia gama de robots del mundo para satisfacer las 
necesidades de diversidad de aplicaciones e industrias. Ofrecen opciones 
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UNA ÚNICA PLATAFORMA DE CONTROL,

INFINITAS POSIBILIDADES

Hacemos que las operaciones de automatización más exigentes 
resulten simples:

capacidad de 
producción de

11.000 
robots al mes

900.000 
robots instalados 
en el mundo

más de



4

08 14 21 2720

15

10 16 23

11 17 24

12 18 25

13 26

CONTENIDO

Robots 
Colaborativos

Robots 
Articulados

Robots de 
Paletizado

Serie M-900
Paquetes  
educativos

Serie M-2000

Serie R-1000

Serie M-10

Serie R-2000

Serie M-20

Serie M-410Serie LR Mate 

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Página

Serie CR
Serie CRX

Robots 
Delta

Serie M-710

Serie M-1

Serie M-2

Serie M-3

Serie SR

R-1000iA/80H

M-710iC/50H

Robots
SCARA

M-410 Series

 Página

 Página

Serie DR-3

Serie M-800Serie LR-10

Serie M-1000

Página

Página



5

31 34 3835

31 34 4036

31 34 4137

32 34 42

32 34 44

34 46

Página Página

Página

Página

Página

Página Página

Página

Página

Página

Página Página

Página

Página Página

Página

Página Página

Robots de 
Pintura

Robots de 
Soldadura por Arco

Controladores

Accesorios y 
funciones

ROBOGUIDE

Servicio 
y soporte

Una plataforma  
de control común

Serie ARC Mate 50

Serie ARC Mate 100 

Serie ARC Mate 120

Serie P-50

Serie P-350

Serie P-250

Controlador  
R-30iB Plus

CONTENIDO

iPendant Táctil

Serie P-35 /
Serie P-1000
(Paquete de Automoción)

Zero  
Down Time

iRVision

Serie Paint Mate 200

M-710iC/20L

M-710iC/12L

PáginaPágina

Tablet TPSerie P-40



0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500

25

5

10

15

20

30

35

40

45

50

160

150

140

130

120

110

100

90

80

70

60

170

180

190

210

220

230

240

200

300

290

280

270

260

250

0
2500 3000 3500 4000 4500 5000

0

50

100

150

200

250

300

350

400

450

500

600

700

800

900

1000

1100

1200

1300

1400

1500

1600

1700

1800

1900

2000

2100

2200

2300

2400

LR Mate 200iD 4SH
LR Mate 200iD 4S
LR Mate 200iD 4SC
CR-4iA

LR Mate 200iD 
LR Mate 200iD 7H
LR Mate 200iD 7C
LR Mate 200iD 7WP
CR-7iA

CRX-10iA L   

M-10iD 10L 
M-10iD 8L

M-20iD 12L

CR-35iB 
M-20iD 35

CR-15iA 

M-20iB 35S

M-20iB 25
M-20iB 25C

M-20i
i
D 25

M-20 D 25

M-710iC 50S

M-710iC 70T*1

M-710iC 50T*1

M-710iC 50H

M-710iC 50
M-710iC 50E

M-710iC 70
M-800iA 60

R-2000iC 210WE

R-2000iC 220U

R-2000iC 270F R-2000iC 270R

R-2000iC 210F

R-2000iD 165FH

R-2000iD 210FH

R-2000iC 165F

R-2000iC 125L

R-1000iA 100F

R-1000iA 120F-7B

R-1000iA 130F

R-2000iC 165R

R-2000iC 210R

R-2000iC 210L

M-710iC 20LM-710iC 20M

M-710iC 45M
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R-1000iA 80H
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R-2000iC 100P

M-410iB 140H

M-900iB 280LM-900iB 280

M-410iC 315

M-410iC 500

M-410iB 700M-900iB 700E

M-2000iA 900

M-2000iA 1700L

M-2000iA 2300

M-2000iA 1200

M-410iC 185

M-900iB 360E

M-900iB 330L

M-900iB 400L

CRX-10iA

M-10iD 12
M-10iD 12 (Dustproof)
M-10iD 12 (Food grade)

M-10iD 16SCR-14iA L
LR Mate 14

LR-10iA

iA L

R-2000iC 240F

R-2000iD 100FH

M-1000iA

R-2000 C 190Si

R-2000 C 270F (300kg option)i

LR Mate 200iD 7L
LR Mate 200iD 7LC
CR-7iA L 

CRX-5iA

CRX-20iA L 
CRX-25iA 

(Food grade)
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LR Mate | LR-10 | M-10 | M-20 | M-710 | M-800 | R-1000 | R-2000 | CR | CRX

ENCUENTRE SU ROBOT ARTICULADO
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Serie LR Mate  
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Serie M-800  
Página . . . . 15
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M-410 | M-900 | M-1000 | M-2000

ENCUENTRE SU ROBOT ARTICULADO
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iD 4SH - - - 4 550 5 ± 0.013** 360 230 402 240 720 - 460 460 520 560 1500 - 8.86/0.2 4.0/0.046 
(5.5/0.083) - 0.5 IP67 IP67

iD 4S - - - 4 550 6 ± 0.01** 20 360 230 402 380 240 720 460 460 520 560 560 8.86/0.2 8.86/0.2 0.5 IP67 IP67

iD 4SC - - - 4 550 6 ± 0.013** 20 360 230 402 380 236 720 460 460 520 560 560 8.86/0.2 8.86/0.2 0.5 IP67 IP67

iD 7H - - - 7 717 5 ± 0.018** 24 360 245 420 250 720 - 450 380 520 545 1500 - 16.6/0.47 4.0/0.046 
(5.5/0.15) - 0.5

iD 7C - - - 7 717 6 ± 0.018** 25 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5 IP67 IP67

iD 7WP - - - - 7 717 6 ± 0.018** 25 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5

iD - - - 7 717 6 ± 0.01** 25 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5

iD - - - 7 6 ± 0.01** 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5

iD - - - 7 6 ± 0.018** 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5 IP67 IP67

iD - - - 14 6 ± 0.01** 27 360 245 430 380 250 720 120 61 58 400 240 400 31.0/0.66 31.0/0.66 13.4/0.30 0.5
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carga en la muñeca:  
14 kg

 
911 mmSerie LR Mate

iD

Versiones de robots disponibles:

iD/4SH Brazo corto, 5 ejes 
(2 válvulas solenoides integradas)

iD/4S Brazo corto   
(2 válvulas solenoides integradas)

iD/4SC Brazo corto, sala blanca, industria alimentaria  
(2 válvulas solenoides integradas), pintura epoxy blanca

iD/7H 5 ejes, (2*2  válvulas solenoides integradas)

iD/7C Sala blanca, industria alimentaria (2*2 válvulas 
solenoides integradas), pintura epoxy blanca

iD/7WP Resistente al agua

iD Modelo estándar  
(2*2  válvulas solenoides integradas)

i Brazo largo (2*2 válvulas solenoides integradas)

i
Brazo largo, Sala blanca, industria alimentaria  
(2*2 válvulas solenoides integradas), pintura epoxy 
blanca

i Brazo largo (2*2 válvulas solenoides integradas)

 Estándar                    (  )    i
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iA 10 - - - - 10/13*3 1101 6 ± 0.01 ** 46 370 235 421 380 250 720 300 230 340 500 400 800 21.0/0.77 21.0/0.77 10.0/0.28 - IP67 IP67
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iA/10

carga en la muñeca:  
10/13 kg *3)

 
1101 mmSerie LR-10

Versiones de robots disponibles:

iA/10 Modelo estándar
(2*2 válvulas selenóides integradas)
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ER-4iA CRX-5iA / CRX-10iA

Robótica para escuelas y universidades
Un paquete a medida que le permitirá desarrollar las habilidades fundamentales de la automatización. 
 

Paquetes educativos



iD - - 8 2032 6 ± 0.03** 180 340 (370) 235 455 380 360 210 210 220 430 450 720 16.1/0.63 16.1/0.63 1 IP54 IP67

iD - - 10 1636 6 ± 0.03** 150 340 (370) 235 455 380 360 260 240 260 430 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 1 IP54/IP65 IP67

iD 12 - - 12 1441 6 ± 0.02** 145 340 (370) 235 455 380 360 260 240 260 430 450 720 11.0/0.30 1 IP54/IP65 IP67

iD    12 *18) - - 12 1441 6 ± 0.02** 145 340 (370) 235 455 380 240 540 260 240 260 430 450 720 11.0/0.30 1 IP67 IP67

iD    12 - - 12 1441 6 ± 0.02** 145 340 (370) 235 455 380 360 260 240 260 430 450 720 11.0/0.30 1 IP65 IP67

iD 16S - - 16 1103 6 ± 0.02** 140 340 (370) 235 340 380 360 270 270 430 450 730 11.0/0.30 1 IP54 /IP65 IP67
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iD/12

carga en la muñeca:  
16 kg

 
2028 mm

Versiones de robots disponibles:
i Brazo largo, muñeca hueca/base

i Brazo largo, muñeca hueca/base

iD/12 Muñeca hueca/base

iD/12 (Dustproof)

iD/12 (Grado alimentario)  

iD/16S Brazo corto muñeca hueca/base

Serie M-10
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 Estándar                    (  ) 



iD - - 12 2272 6 ± 0.03** 250 340 (370) 260 475 400 360 210 210 265 420 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 1 IP54/IP65 IP67

iB 25 - - 25 1853 6 ± 0.02** 210 340 (360) 240 303 400 540 205 205 260 415 415 880 51/2.2 51/2.2 31/1.2 1 IP67 IP67

iD 25 - - 25 1831 6 ± 0.02** 250 340 (370) 260 458 400 280 (360) 210 210 265 420 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32.0/1.2 1 IP54/IP65 IP67

iD 25 - - 25 1831 6 ± 0.02** 250 340 (370) 260 458 400 280 (360) 210 210 265 420 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32.0/1.2 1 IP65 IP67

iB 25C - - 25 1853 6 ± 0.023** 210 340 (360) 240 303 400 540 205 205 260 415 415 880 51/2.2 51 / 2.2 31 / 1.2 1 IP67 IP67

iB 35S - - - 35 1445 6 ± 0.02** 205 340 (360) 240 301.5 400 260 540 205 205 260 415 415 880 51 / 2.2 51 / 2.2 31 / 1.2 1 IP67 IP67

iD 35 - - 35 1831 6 ± 0.03** 250 340 (370) 260 458 400 280 (360) 180 180 200 350 350 400 110.0/4.0 110.0/4.0 60.0/1.5 1 IP54/IP65 IP67
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i

 Estándar                    (  )            

 
carga en la muñeca:   
35 kg

 
2272 mmSerie M-20

Versiones de robots disponibles:
i

iB/25  
(2 válvulas solenoides integradas)

iB/25C blanca
iB/35S Brazo corto

iD/25
iD/25 (Grado  

alimentario)
 

iD/35

Robot Controlador
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iC - - 12 3123 6 540 360 225 434 400 380 720 180 180 180 400 430 630 22.0/0.65 22.0/0.65 2.5 IP54/IP67 IP67

iC - - 20 3110 6 ± 0.06** 540 360 225 432 400 280 175 175 180 350 360 600 2.5 IP54/IP67 IP67

iC - - 20 2582 6 ± 0.06** 530 360 225 435 400 280 175 175 180 350 360 600 2.5 IP54/IP67 IP67

iC - - 45 2606 6 ± 0.06** 570 360 225 440 800 250 800 180 180 180 250 250 360 206/28 206/28 127/20 2.5 IP54/IP67 IP67

iC 50S - - 50 6 ± 0.04** 545 360 376 720 250 720 175 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 2.5 IP54/IP67 IP67

iC 50T - - 50 *1) 6 ± 0.07 410 *1) 261 720 250 720 *1) 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 2.5 IP54/IP67 IP67

iC 50H - - 50 2003 5 ± 0.15 540 360 225 440 234 720 – 175 175 175 175 720 – 150/6.3 68/2.5 – 2.5 IP54/IP67 IP67

iC 50 - - 50 2050 6 ± 0.03** 560 360 225 440 720 250 720 175 175 175 250 250 355 206/28 206/28 127/11 2.5 IP54/IP67 IP67

iC 50E - - 50 2050 6 ± 0.07 560 360 225 440 720 380 720 175 175 175 250 240 340 206/28 176/10.8 2.5 IP54 IP67

iC 70T - - 70 *1) 6 ± 0.07 410 *1) 261 720 250 720 *1) 120 120 225 225 225 147/11 2.5 IP54/IP67 IP67

iC 70 70 2050 6 ± 0.04** 560 360 225 440 720 250 720 160 120 120 225 225 225 147/11 2.5 IP54/IP67 IP67
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iC/50

 Estándar                    (  ) 

Versiones de robots disponibles:
i Brazo largo

i Alta inercia

iC/50S Brazo corto

iC/50H 5 ejes 

i
iC/50E

i Top mount

de carga en la 
muñeca:  70 kgSerie M-710

Robot Controlador
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Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2) Co
ns

um
o 

m
ed

io
 

(k
W

)

Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3

0i
B

  
Pl

us

C
om

pa
ct

O
pe

n 
ai

r

A B

 
3123 mm



iB 140H - - - 140 2850 5 ± 0.2 1200 360 155 112 20 720 - 140 115 135 135 420 - 147 53 - 3 IP54 IP54

iC 110 - - - 110 2403 4 ± 0.5 1030 370 125 140 720 - - 145 130 140 420 - - 53 - - 3 IP54 IP54

iC 185 - - - 185 3143 4 ± 0.5 1600 (1330) 360 144 136 720 - - 140 140 140 305 - - 88 - - 3 IP54 IP54

iC 315 - - - 315 3143 4 ± 0.5 1600 (1330) 360 144 136 720 - - 100 110 - - 155 - - 3 IP54 IP54

iC 500 - - - 500 3143 4 ± 0.5 2410 370 144 136 720 - - 85 85 85 200 - - 250 - - 3 IP54 IP54

iB 700 - - - 700 3143 4 ± 0.5 2700 360 144 136 540 - - 60 60 60 120 - - - - 3 IP54 IP54
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iC/185

 Estándar                    (  )  *4) Pedestal (con controlador)        *5) Base compacta (sin controlador) 

carga en la muñeca:  
700 kg

 
3143 mm

Versiones de robots disponibles:
iB/140H

iB/700

iC/110

i

Serie M-410
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iA 60 - - - 60 2040 6 ± 0.03** 820 370 225 340 720 250 720 150 150 150 260 260 400 210/30 210/30 130/20 - -
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iA/60

 Estándar                    (  ) 
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(Nm/kgm2) Co
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o 
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W

)

Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3

0i
B

  
Pl

us

C
om

pa
ct

O
pe

n 
ai

r

A B

carga en la muñeca: 
60 kg

 
2040 mm

Versiones de robots disponibles:
iA/60

Serie M-800



iB 280 - - - 280 2655 6 ± 0.1** 1700 370 151 224 720 250 720 110 105 100 110 110 180 1050/160 (360) 3 IP54 /IP56 IP67

iB - - - 280 3103 6 ± 0.1** 1600 370 151 224 720 250 720 110 105 100 125 125 205 1700/215 (340) 1700/215 (340) 3 IP54 /IP56 IP67

iB - - - 330 3203 6 ± 0.1** 1780 370 151 164 720 250 720 100 85 85 85 165 2205/340 2205/340 1200/220 3 IP54 /IP56 IP67

iB 360E - - - 360 2655 6 ± 0.1** 1540 370 151 224 720 250 720 100 105 100 110 110 180 2330/500 2330/500 1280/360 3 IP54 /IP56 IP67

iB - - - - 400 3704 6 ± 0.1** 3150 360 154 160 720 244 720 80 80 80 100 100 160 1725/444 5 IP54 /IP56 IP67

iB 700 - - - - 700 2832 6 ± 0.1** 2800 360 154 160 720 244 720 80 80 80 100 100 160 1725/444 5 IP54 /IP56 IP67
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iB/700

 Estándar                    (  ) 

de carga en la 
muñeca:  700 kg

 
3704 mm

Versiones de robots disponibles:
iB/280

iB/360E

iB/700

i Brazo largo

Serie M-900

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2) Co
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o 

m
ed
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(k
W

)

Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3

0i
B
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C
om

pa
ct

O
pe

n 
ai

r

A B



iA - - - 1000 3253 6 ± 0.1** 5300 330 145 260 720 240 720 60 50 50 70 70 85 8800/1750 8800/1750 5800/840 8 IP54 IP67
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iA

 Estándar                    (  ) 

de carga en la 
muñeca:  1000 kg

 
3253 mm

Versiones de robots disponibles:
iA

Serie M-1000

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2) Co
ns

um
o 

m
ed

io
 

(k
W

)

Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3

0i
B

  
Pl

us

C
om

pa
ct

O
pe

n 
ai

r

A B



iA - - - 4683 6 ± 0.18** 330 160 165 720 240 720 45 30 30 50 50 70 8 IP54/IP56 IP67

iA 1200 - - - 1200 (1350) 3734 6 ± 0.18** 8600 330 160 165 720 240 720 45 30 (25) 30 50 50 70 8 IP54/IP56 IP67

iA - - - 1700 4683 6 ± 0.27** 12500 330 160 165 720 240 720 20 14 14 18 18 40 8820/5500 8 IP54/IP56 IP67

iA 2300 - - - 2300 3734 6 ± 0.18** 11000 330 160 165 720 240 720 20 14 14 18 18 40 8820/5500 8 IP54/IP56 IP67
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i

 Estándar                    (  ) 

Versiones de robots disponibles:
i Brazo largo

i

Serie M-2000 de carga en la 
muñeca:  2300 kg

 
4683 mm

i

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2) Co
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o 

m
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(k
W

)

Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3

0i
B
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C
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pa
ct

O
pe

n 
ai

r

A B



R-1000 iA 80H - - 80 2230 5 ± 0.03** 610 360 245 215 20 720 - - 185 180 180 180 500 - - –/48 –/25 – 2.5 IP54/IP55 IP67

R-1000 iA 80F - - 80 2230 6 ± 0.03** 620 360 245 360 720 250 720 - 170 140 160 230 230 350 - 380/30 380/30 200/20 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-1000 iA 100F - - 100 2230 6 ± 0.03** 665 360 245 360 720 250 720 - 130 110 120 170 170 250 - 260/32 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-1000 iA 120F-7B - - 120 2230 7 ± 0.03** 360 200 385 720 250 720 225 130 110 120 170 170 250 130 800/71 800/71 360/38 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-1000 iA 130F - - 130 2230 6 ± 0.03** 675 360 245 360 720 250 720 - 130 110 120 170 170 250 - 800/71 800/71 360/38 3 IP54 /IP56 IP67
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 Estándar                    (  ) 

de carga en la 
muñeca:  130 kg

 
2230 mm

Versiones de robots disponibles:
R-1000iA/80H 5 ejes 

R-1000i

R-1000iA/120F-7B 7 ejes

R-1000iA/130F 6 ejes

Serie R-1000

R-1000iA

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2) Co
ns

um
o 

m
ed

io
 

(k
W

)

Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J7 J1 J2 J3 J4 J5 J6 J7

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3

0i
B

  
Pl

us

C
om

pa
ct

O
pe

n 
ai

r

A B



R-2000 iC 100P - - - 100 3540 6 ± 0.05** 1470 370 200 375 720 250 720 120 100 115 140 140 210 1000/227 1000/227 2.5 IP54 IP67

R-2000 iD 100FH - - 100 2605 6 ± 0.05** 1150 370 140 234 420 250 420 105 130 130 200 160 300 450/50 2.5 IP54 IP67
R-2000 iC - - 125 3100 6 ± 0.05** 1115 370 136 301 720 250 720 130 115 125 180 180 260 710/72 710/72 355/40 2.5 IP54 /IP56 IP67
R-2000 iC 165F - - 165 2655 6 ± 0.05** 370 136 312 720 250 720 130 115 125 180 180 260 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-2000 iD 165FH - - 165 2605 6 ± 0.05** 1130 370 140 234 420 250 420 130 110 115 175 170 280 1000/122 1000/122 620/100 2.5 IP54 IP67

R-2000 iC 165R - - - 165 6 ± 0.05** 1370 370 200 375 720 250 720 115 110 125 180 180 260 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-2000 iC - - - 2040 6 ± 0.03** 1120 370 210 340 720 250 720 105 145 120 120 200 1200/200 1200/200 630/180 3 IP54 IP67

R-2000 iC 210F - - 210 2655 6 ± 0.05** 370 136 312 720 250 720 120 105 110 140 140 220 1360/225.4 1360/225.4 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-2000 iD 210FH - - 210 2605 6 ± 0.05** 1130 370 140 234 420 250 420 120 100 140 130 220 1380/228 1380/228 2.5 IP54 IP67

R-2000 iC - - - 210 3100 6 ± 0.05** 1350 370 136 301 720 250 720 105 85 120 120 200 1700/320 1700/320 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-2000 iC 210WE - - - 210 2450 6 ± 0.1** 1180 330 141 318 720 250 720 85 120 120 1333/141.1 1333/141.1 706/78.4 3 IP67 IP67

R-2000 iC 210R - - - 210 6 ± 0.05** 1370 370 200 375 720 250 720 105 100 110 140 140 220 1360/147 1360/147 735/82 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-2000 iC 220U - - - 220 2518 6 ± 0.05** 1020 370 136 312 720 250 720 120 85 110 140 140 220 1360/147 1360/147 735/82 3 IP54 IP67

R-2000 iC 240F - - 240 2655 6 ± 0.05** 370 136 312 720 250 720 115 105 130 130 210 1400/250 1400/250 800/200 3

R-2000 iC 270F - - - 270 2655 6 ± 0.05** 1320 370 136 312 720 250 720 105 85 120 120 200 1730/320 1730/320 2.5 IP54 /IP56 IP67

R-2000 iC 270R - - - 270 6 ± 0.05** 370 200 375 720 250 720 105 85 85 120 120 200 1730/320 1730/320 3 IP54 IP67
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R-2000iD/210FH

Versiones de robots disponibles:
R-2000iC/100P

R-2000i Brazo largo

R-2000i

R-2000iC/220U

R-2000i

R-2000i

R-2000i Brazo corto

R-2000iC/210WE Ambiente húmedo

Serie R-2000 de carga en la 
muñeca:  270 kg

 
3540 mm

 Estándar                    (  )      

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)
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W

)

Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3
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C
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O
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n 
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r

A B



CR-4 iA - - - - 4 550 6 ± 0.01** 48 340/360 150 354 380 200 720 1000 (*7) 8.86/02 8.86/02 0.5 IP67 IP67

CRX-5 iA - - - - - 5 6 ± 0.03 ** 25 400 360 635 380 360 450 150 150 180 225 225 225 1000 (*11) 15.4/0.50 6.7/0.10 IP67 IP67

CR-7 iA - - - - 7 717 6 ± 0.01** 53 340/360 166 374 380 240 720 1000 (*7) 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5 IP67 IP67

CR-7 iA - - - - 7 6 ± 0.01** 55 340/360 166 383 380 240 720 1000 (*7) 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5 IP67 IP67

CRX-10 iA - - - - - 10 6 ± 0.04** 40 380 360 570 380 360 450 120 120 180 180 180 180 1000 (*11) 34.8 / 1.28 11.0 / 0.30 0.5 IP67 IP67

CRX-10 iA - - - - - 10 1418 6 ± 0.04** 40 360 360 540 380 360 450 120 120 180 180 180 180 1000 (*11) 34.8 / 1.28 11.0 / 0.30 0.5 IP67 IP67

CR-14 iA - - - 14 ( 6 ± 0.01** 55 340/360 166 383 380 240 720 500 (*10) 31.0/0.66 31.0/0.66 13.4/0.30 0.5 IP67 IP67

CR-15 iA - - - - - 15 1441 6 ± 0.02** 255 340 180 312 380 280 800/1500(*8) 11.0/0.30 1 IP54 IP67

CRX-20 iA - - - - - 20 1418 6 ± 0.04** 41 360 360 540 380 360 450 80 80 120 112 112 1000 70.0/4.00 64.0/4.00 30.0/2.00 0.4 IP67 IP67

CRX-25 iA - - - - - 25 6 ± 0.05** 127 360 360 540 380 360 450 80 80 120 180 180 180 1000 (*11) 100.0/4.70 74.0/4.00 32.0/2.00 IP67 IP67

CR-35 iB - - - - 35 1831 6 ± 0.03** 375 370 215 338 400 280 750 (*7) 110/4 110/4 60.0/1.5 1 IP54 IP67
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CR-35iB

CRX-10i

Versiones de robots disponibles:
CR-35iB

CR-15iA

CR-14i Brazo largo

CR-7iA

CR-7i Brazo largo

CR-4iA

CRX-5iA

CRX-10iA

CRX-10i Brazo largo

CRX-20i Brazo largo

CRX-25iA

 Estándar             

Serie de Colaborativos de carga en la 
muñeca:  35 kg

 
1889 mm

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej
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Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo
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Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
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M-1iA 1H
M-1iA 0.5S
M-1iA 0.5A

M-3iA 6S
M-3iA 6A

M-3iA 12H

DR-3iB 8L

DR-6iB
STAINLESS

M-1iA 1HL
M-1iA 0.5SL
M-1iA 0.5AL

SR-3iA
SR-3iA C

SR-6iA
SR-6iA C

SR-12iA

M-2iA 3S
M-2iA 3A

M-2iA 6H

M-2iA 3SL
M-2iA 3AL

M-2iA 6HL

SR-20iA

SR-3iA U
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ROBOT DELTA Y ROBOT SCARA
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iA 1H - - - 1 280 3 ± 0.02 18 (*12) ø 280 X 100 (*13) - - - - - - - - - *14) 0.2 IP20 IP20

iA 0.5S - - - 0.5  (1) 280 4 ± 0.02 20 (*12) ø 280 X 100 (*13) 720 - - - - - 3000 - - *14) 0.2 IP20 IP20

iA 0.5A - - - 0.5  (1) 280 6 ± 0.02 23 (*12) ø 280 X 100 (*13) 720 300 720 - - - 1440 1440 1440 *14) 0.2 IP20 IP20

iA - - - 1 420 3 ± 0.03 21 (*12) ø 420 X 150 (*13) - - - - - - - - - *14) 0.2 IP20 IP20

iA - - - 0.5  (1) 420 4 ± 0.03 23 (*12) ø 420 X 150 (*13) 720 - - - - - 3000 - - *14) 0.2 IP20 IP20

iA - - - 0.5  (1) 420 6 ± 0.03 26 (*12) ø 420 X 150 (*13) 720 300 720 - - - 1440 1440 1440 *14) 0.2 IP20 IP20
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iA/0.5A

iA  . . . . . . . . . . . . . . .  Página 23
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Serie SR  . . . . . . . . . . . . .  Página 27

Versiones de robots disponibles:
iA/1H 3 ejes

iA/0.5S 4 ejes

iA/0.5A 6 ejes

i

i

i

Serie M-1

 Estándar          

carga en la muñeca:  
1 kg

 
420 mm

iA/0.5A

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
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Serie Tipo

Tipo de Armario
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Opcional
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iA 3S - - 3 800 4 ± 0.1 120 ø 800 X 300 (*13) 720 - - - - - 3500 - - *14) 2.5

iA 3A - - 3 800 6 ± 0.1 140 ø 800 X 300 (*13) 720 300 720 - - - 1700 1700 1700 *14) 2.5

iA - - 3 1130 4 ± 0.1 120 ø 1130 X 400 (*13) 720 - - - - - 3500 - - *14) 2.5

iA - - 3 1130 6 ± 0.1 140 ø 1130 X 400 (*13) 720 300 720 - - - 1700 1700 1700 *14) 2.5

iA 6H - - 6 800 3 ± 0.1 115 ø 800 X 300 (*13) - - - - - - - - - *14) 2.5

iA - - 6 1130 3 ± 0.1 115 ø 1130 X 400 (*13) - - - - - - - - - *14) 2.5
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Serie M-2 carga en la muñeca:  
6 kg

 
1130 mm

Versiones de robots disponibles:
iA/3S

i
iA/3A

i

iA/6H

i

iA/3S

 Estándar          

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)
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Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3
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pa
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O
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n 
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r
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iA 6S - - 6 (8) 1350 4 ± 0.1 160 ø 1350 X 500 (*13) 720 - - - - - 4000 - - *14) 2.5 IP67 IP67

iA 6A - - 6 1350 6 ± 0.1 175 ø 1350 X 500 (*13) 720 300 720 - - - 4000 2000 2000 *14) 2.5 IP67 IP67

iA 12H - - 12 1350 3 ± 0.1 155 ø 1350 X 500 (*13) - - - - - - - - - *14) 2.5 IP67 IP67
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iA/6A

Serie M-3 carga en la muñeca:  
12 kg

 
1350 mm

Versiones de robots disponibles:  
iA/6S

iA/6A

iA/12H

iA/6S

 Estándar          

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)
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W
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Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
-3
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n 
ai

r
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DR-3 iB 6  - - - 6 1200 4 ± 0.03** 250 (*13) 720 - - 1714 - - -- /  0.025 (0.06) *14) 2.5

DR-3 iB - - - 8 1600 4 ± 0.03** 170 ø 1600 X 500 (*13) 720 - - 10000 2000 - - -- /  0.2 *14) 2.5

26

DR-3i

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep
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da

d 
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) Peso 
mecánico 
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Serie Tipo

Tipo de Armario

J1 J2 J3 J4 J5 J6 J1 J2 J3 J4 J5 J6

Cuerpo

estándar/ 
Opcional

 
brazo J3 

estándar/ 
Opcional

R
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ai

r

A B

Versiones de robots disponibles:  

DR-3i  

DR-3i

Serie DR-3 carga en la muñeca:  
8 kg

 
1600 mm

 estándar          



SR-3 iA - - - - 3 400 4 ± 0.01 ± 0.01 ± 0.01 284 200 mm *16 1400 720 780 1800 mm/s 3000 --/0.06 150 0.25 IP20 IP20

SR-3 iA C - - - - 3 400 4 ± 0.01 ± 0.01 ± 0.01 21 284 200 mm *16 1400 720 780 1800 mm/s 3000 --/0.06 150 0.25 IP54 IP54

SR-3 iA U - - - - 3 350 4 ± 0.01 ± 0.01 ± 0.01 27 450 450 140 1440 610 840 1500 mm/s 3000 --/0.06 150 0.25 IP20 IP20

SR-3 iA H - - - - 3 400 3 ± 0.01 ± 0.01 ± 0.01 17 284 200 mm *16 - 720 780 1800 mm/s - - 150 0.25 IP20 IP20

SR-6 iA - - - - 6 650 4 ± 0.01 ± 0.01 ± 0.01 30 300 210 mm *16 1400 440 700 2000 mm/s 2500 --/0.12 200 0.35 IP20 IP20

SR-6 iA C - - - - 6 650 4 ± 0.01 ± 0.01 ± 0.01 32 300 210 mm *16 1400 440 700 2000 mm/s 2500 --/0.12 200 0.35 IP54 IP54

SR-6 iA H - - - - 6 650 3 ± 0.01 ± 0.01 ± 0.01 28 300 210 mm *16 - 440 700 2000 mm/s - - 200 0.35 IP20 IP20

SR-12 iA - - - - 12 4 ± 0.015 ± 0.015 ± 0.01 53 450 mm  
optional 300 mm

1400 440 510 2800 mm/s 2500 --/0.30 250 0.45 IP20 / 
IP65 IP20 / IP65

SR-20 iA - - - - 20 1100 4 ± 0.02 ± 0.02 ± 0.01 64 450 mm 
optional 300 mm

1700 400 500 2800 mm/s 1700 --/0.45 250 0.45 IP20 / 
IP65 IP20 / IP65
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iA/6ASR-3iA

Robots SCARA carga en la muñeca:  
20 kg

 
1100 mm

 Estándar          

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)

Alcance 
(mm) Ej

es

Repetibilidad (mm)

Peso 
mecánico 

(kg)

J4 
 

Inercia 
(Nm/kgm2)

Fuerza 

de empuje Co
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W
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Versiones de robots disponibles:  
SR-3iA

SR-3iA/C  

SR-3iA/U

SR-3iA/H

SR-6iA

SR-6iA/C  

SR-6iA/H

SR-12iA

SR-20iA
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iC 50H - - 50 2003 5 ± 0.15 540 360 225 440 234 720 - 175 175 175 175 720 - 150/6.3 68/2.5 - 2.5 IP54/IP67 IP67
R-1000 iA 80H - - 80 2230 5 ± 0.03** 610 360 245 215 20 720 - 185 180 180 180 500 - –/48 –/25 - 2.5 IP54 /IP56 IP67

iC 110 - - - 110 2403 4 ± 0.2 1030 370 125 140 720 - - 145 130 140 420 - - 53 - - 1 IP54 IP67
iB 140H - - - 140 2850 5 ± 0.2 1200 360 155 112 20 720 - 140 115 135 135 420 - 147 53 - 3 IP54 IP54
iC 185 - - - 185 3143 4 ± 0.5 1600 (1330) 360 144 136 720 - - 140 140 140 305 - - 88 - - 3 IP54 IP54
iC 315 - - - 315 3143 4 ± 0.5 1600 (1330) 360 144 136 720 - - 100 110 - - 155 - - 3 IP54 IP54
iC 500 - - - 500 3143 4 ± 0.5 2410 370 144 136 720 - - 85 85 85 200 - - 250 - - 3 IP54 IP54
iB 700 - - - 700 3143 4 ± 0.5 2700 360 144 136 540 - - 60 60 60 120 - - - - 3 IP54 IP54
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Versiones de robots disponibles:
iC/50H

R-1000iA/80H

iC/110

iB/140H  muñeca en línea

iB/700

i

 Estándar              

M-710iC/50H

Serie M-410

Robots de paletizado

Robot Controlador
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Alcance 
(mm) Ej

es

R
ep

et
ib

ili
da

d 
 

(m
m

) Peso 
mecánico 

(kg)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2)

 
Inercia 

(Nm/kgm2) Co
ns

um
o 

m
ed

io
 

(k
W

)

Serie Tipo
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M-410iC/110

R-1000iA/80H
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iD - - - - 7 717 6 ± 0.018** 25 360 245 420 380 250 720 450 380 520 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5

iD - - - - 7 6 ± 0.018** 27 360 245 430 380 250 720 370 310 410 550 545 1000 16.6/0.47 16.6/0.47 0.5

iD - - 8 2032 6 ± 0.03** 180 340 (370) 235 455 380 360 210 210 220 430 450 720 16.1/0.63 16.1/0.63 1 IP54 IP67

iD - - 10 1636 6 ± 0.03** 150 340 (370) 235 455 380 360 260 240 260 430 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 1 IP54 IP67

iD 16S - - 16 1103 6 ± 0.02** 140 340 (370) 235 340 380 360 270 270 430 450 730 11.0/0.30 1 IP54 IP67

iD - - 12 1441 6 ± 0.02** 145 340 (370) 235 455 380 360 260 240 260 430 450 720 11.0/0.30 1 IP54 IP67

iD - - 12 2272 6 ± 0.03** 250 340 (370) 260 475 400 360 210 210 265 420 450 720 22.0/0.65 22.0/0.65 1 IP54 IP67

iD 35 - - 35 1831 6 ± 0.03** 250 340 (370) 260 458 400 280 (360) 180 180 200 350 350 400 110.0/4.0 110.0/4.0 60.0/1.5 1 IP54 IP67

iD - - 25 1831 6 ± 0.02** 250 340 (370) 260 458 400 280 (360) 210 210 265 420 420 720 52.0/2.4 52.0/2.4 32.0/1.2 1 IP54 IP67
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Versiones de robots disponibles:
iD

i Brazo largo

iD

i

i

iD/16S

iD

i

iD/35 huecos

Robots de Soldadura por Arco

 Estándar          

Serie ARC Mate 50

Serie ARC Mate 100

Serie ARC Mate 120

Robot Controlador

capacidad 
de carga en 

(kg)
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iC - - - 12 3123 6 540 360 225 434 400 380 720 180 180 180 400 430 630 - 22.0/0.65 22.0/0.65 2.5 IP54/IP67 IP67

iC - - - 20 3110 6 ± 0.11** 540 360 225 432 400 280 175 175 180 350 360 600 - 2.5 IP54/IP67 IP67

CRX-5 iA - - - - - 5 6 ± 0.03 ** 25 400 360 635 380 360 450 150 150 180 225 225 225 1000 (*11) 15.4/0.50 6.7/0.10 IP67 IP67

CRX-10 iA - - - - - 10 6 ± 0.04** 40 380 360 570 380 360 450 120 120 180 180 180 180 1000 (*11) 34.8 / 1.28 11.0 / 0.30 0.5 IP67 IP67

CRX-10 iA - - - - - 10 1418 6 ± 0.04** 40 360 360 540 380 360 450 120 120 180 180 180 180 1000 (*11) 34.8 / 1.28 11.0 / 0.30 0.5 IP67 IP67

CRX-20 iA - - - - - 20 1418 6 ± 0.04** 41 360 360 540 380 360 450 80 80 120 112 112 1000 70.0/4.00 64.0/4.00 30.0/2.00 0.4 IP67 IP67

CRX-25 iA - - - - - 25 6 ± 0.05** 127 360 360 540 380 360 450 80 80 120 180 180 180 1000 (*11) 100.0/4.70 74.0/4.00 32.0/2.00 IP67 IP67
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Versiones de robots disponibles:
i

i Brazo largo

CRX-5iA

CRX-10iA

CRX-10i Brazo largo

CRX-20i Brazo largo

CRX-25iA

Robots de Soldadura por Arco

 Estándar          
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M-710iC/12L

M-710iC/20L

CRX-10iA/L
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Paint Mate 200iA 5L

P-50iB 10L

P-40iA

P-250iB 15

P-350iA 45

P-1000iA 

P-35iA 
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iA - - - - 5 6 ± 0.03 ** 37 340 230 373 380 240 720 270 270 270 450 450 720 6.7/0.1 0.5 *15)
P-40 iA - - - - 5 1300 6 ± 0.03 ** 110 360 255 380 240 720 220 240 450 450 720 6.7/0.1 0.8 *15)
P-50 iB - - - - 10 1800 6 ± 0.2 ** 331 320 240 404 1080 1080 1080 140 140 160 375 430 545 36.86/1.413 0.8 *15)

P-250 iB 15 - - - - 15 2800 6 ± 0.2 ** 530 360 280 330 1080 1080 1080 160 160 160 375 430 545 55.3/2.158 7.4/0.073 3.5 *15)
P-350 iB 45 - - - - 45 2606 6 ± 0.1 ** 360 225 440 800 250 800 180 180 180 250 250 360 206 / 28 206 / 28 127 / 20 2.5 *15)

P-35 iA Opener - - - - - 20 4318 5 ± 0.05 ** 700 220 370 270 360 75 100 100 50 50 3.5 *15)
P-1000 iA - - - - - 15 2848 7 ± 0.05 ** 700 220 150 240 160 1440 1440 1440 125 125 120 120 200 200 200 3.5 *15)
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 P-35/P-1000

Robots de pintura

Versiones de robots disponibles:
i Brazo largo

P-35iA

P-40iA

P-50i Brazo largo

P-250iB/15

P-350iA/45

P-1000iA

 Estándar           

Serie Paint Mate 200 Serie P-50Serie P-40

Serie P-250 Serie P-350
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Paquete de Automoción
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Controlador R-30iB Plus

Ventajas:  
• 
• 
• Fácil de utilizar con iPendant táctil inteligente
• 
• preparado para funciones inteligentes como i
• iRDiagnostics 
• 
• ciclo de procesamiento de señal acortado
• 
• 

copias de seguridad más rápidas

El controlador R-30iB Plus es el estándar de FANUC 
para una productividad más inteligente. 

Armario Compact  

Armario Mate Open Air 

Armario Mate 

Armario A 
 

Armario B 

Mini Plus 
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El iPendant Táctil de FANUC, de diseño ligero y ergonómico,  
con su interfaz iHMI intuitiva 

Ventajas:  
• 
• 
• 
• 
•  

• 
iRVision vía iPendant

• cumple con los standards de seguridad industrial
• i

iPendant Táctil
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Con una gran pantalla táctil, la tablet Teach Pendant se ha diseñado para una 
programación intuitiva. La funcionalidad  drag & drop le permite programar 
una aplicación fácilmente en cuestión de minutos. 

Ventajas: 
• 

• disponible con dos interfaces:

• 

Nueva interfaz de usuario 

Interfaz intuitiva para principiantes 
con funciones sencillas para un 
manejo fácil

Interfaz de usuario iPendant 

iPendant Touch 

facilita el cambio del iPendant 
tradicional a la Tablet.

Nueva interfaz de usuario Interfaz de usuario 
iPendant

Tablet TP



38

iRVision

½

Ejes auxiliares integrados
Dispone de hasta 72 ejes para un uso fácil en 

Force Sensors
El force sensor aporta un control de fuerza para 

Learning Vibration Control

herramienta durante los movimientos del robot.

3D Vision Sensor

tracking.

Motion functions

Funciones inteligentes

iRPickTool (Visual line tracking)

iRVision con 
i
piezas en una cinta en movimiento.

Multi-arm
Para movimientos complejos o coordinados de 
múltiples robots con un único controlador.

iRCalibration suite
i
utilizando la funcionalidad i

Posicionadores

piezas).

Hand Guidance  
El accesorio de guiado manual permite posicionar 
el robot empujando el manipulador montado en la 

ACCESORIOS Y FUNCIONES INTELIGENTES Y ORIGINALES DE FANUC

INTELIGENCIA

MOTION
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Seguridad de Movimiento Collision guard Funciones de seguridad

E/S digitales Bus de campo Funciones Interface

operativa de su robot.

iPendant Táctil ROBOGUIDE

de viabilidad con una gran librería de herramientas de 

Funciones de aplicación

operativa de su robot.

¡CONSULTE A SU OFICINA LOCAL DE FANUC!

SEGURIDAD

INTERFACES

CONFORT
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iRVision – nuestros robots pueden ver
i

Tecnología plug & play sencilla
El sistema i

Facilidad de uso

i

Simulación fácil
i

Visión 2D

posicionados en un 

Visión 2½D

posicionados en dos  o 

3D Vision Sensor

un mapa de  
puntos 3D (mediante  

 
estructurada) en el plano 

iRPickTool

cintas transportadoras 

puede ser utilizado para la 

La función iRCalibration iRVision Weld Tip  
Inspection / iRTorchMate

controlar el hilo de  
soldadura
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ZDT (Zero Down Time) Diagnóstico inteligente para robots

para prevenir tiempos de parada inesperados.

Ofrece información en tiempo real de:
• Estado de salud mecánico: 

• Estado de salud del proceso: trazabilidad de los parámetros de los 

• Estado de salud del sistema: 
   uso de CPU así como de red.

• Estado de los mantenimientos: avisando de las fechas de cambio de  

Mejora su productividad gracias a:
• Una detección de posibles fallos de los equipos antes de que ocurran

• Análisis e informes avanzados que ayudan a optimizar la utilización de  
   los equipos en áreas como: 

 

• Servicios mejorados para aumentar su productividad y la satisfacción  
   de clientes

Es posible chequear el estado e 
información del robot de forma 
local o remota

Chequea el histórico de  
funcionamiento del robot para 

Detecta anomalías para  
eliminar los fallos del robot

tareas de mantenimiento con un 
enfoque basado en condiciones

Mejora la vida útil del robot y el 
consumo eléctrico
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FANUC ROBOGUIDE
SIMULACIÓN 3D  
INTELIGENTE DE 
ROBOTS

Evaluar células y tiempos de ciclo

seleccionar el robot más adecuado 

Gracias a un controlador virtual 

validar los tiempos de ciclo de 

La pre-programación le permite 
ahorrar tiempo
ROBOGUIDE le permite pre-
programar los robots antes de su 

descargar los programas para el 
robot real.

complejos

ser testeadas para comprobar 
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Resolución de problemas rápida y rentable
Cargando una copia de seguridad “All of above” o por 

Mejora sin tiempos de parada

SIMULACIÓN DE ROBOTS SIN TIEMPOS DE PARADA

ChamferingPRO

El navegador paso a paso 
de ChamferingPRO le 

simular programas de desbarbado 
automáticamente. Para generar las 

contornos en  
el CAD 3D.

 PalletPRO

Se puede utilizar para 

probar aplicaciones de 

en PalletPRO pueden descargarse a 

HandlingPRO

HandlingPRO le permite 

viabilidad para aplicaciones con 
robots sin la necesidad de contar con 
un prototipo  físico.

WeldPRO 

parámetros de soldadura 
así como generar 

PaintPRO

procesos de pintura. Contiene 

el desplazamiento de pistolas de 

tiempos de disparo de la pistola de 
pintura. 

iRPickPRO

El último plug-in de 

permite a los usuarios 

alta velocidad. 

OLPCPRO

programas de robots

mantenimiento de 

Pendant.

Pruebe ROBOGUIDE ahora

constantemente. 
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NUESTRA FORTALEZA: 
SERVICIO Y SOPORTE

  Recambios  
"El fabricante original"
1. Disponibilidad de recambios durante todo el  
     ciclo de vida
2. Envío de piezas 24/7 en todo el mundo
3. Centro Europeo de Reparaciones
4. Tienda online

6. Recambios en consigna

  Servicios   
"A medida de sus necesidades"

• Soporte hotline 24 h
• Contratos de servicio con
a. Servicio Predictivo
 
b. Servicio Preventivo

c. Servicio Correctivo

d. Servicio de Reparación

e. Servicio de Reacondicionamiento



45

DONDE QUIERA QUE  
NOS NECESITE, 
ALLÍ ESTAREMOS

• Mantenimiento durante el ciclo de vida
• Tiempos de parada mínimos
• Soporte a nivel mundial

• Fiable
• Predictivo
• Fácil de reparar

FANUC Academy 
"Optimicemos su productividad"
 
1. Formaciones de producto 

3. Formadores especializados de FANUC
4. Conocimientos de primera mano



iD iA

4SH 4S 4SC 7H 7C 7WP - *17 10

- - - - - - - - - - -

 - -

- - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - -

4 4 4 7 7 7 7 7 7 14 10/13 *3

550 550 550 717 717 717 717 911 911 911 1101

5 6 6 5 6 6 6 6 6 6 6

± 0.013** ± 0.01** ± 0.013** ± 0.018** ± 0.018** ± 0.018** ± 0.01** ± 0.01** ± 0.018** ± 0.01** ± 0.01**

19 20 20 24 25 25 25 27 27 27 46

360 360 360 360 360 360 360 360 360 360 370

230 230 230 245 245 245 245 245 245 245 235

402 402 402 420 420 420 420 430 430 430 421

240 380 380 250 380 380 380 380 380 380 380

720 240 236 720 250 250 250 250 250 250 250

- 720 720 - 720 720 720 720 720 720 720

- - - - - - - - - - -

460 460 460 450 450 450 450 370 370 120 300

460 460 460 380 380 380 380 310 310 61 230

520 520 520 520 520 520 520 410 410 58 340

560 560 560 545 550 550 550 550 550 400 500

1500 560 560 1500 545 545 545 545 545 240 400

- 900 900 - 1000 1000 1000 1000 1000 400 800

- - - - - - - - - - -

8.86/02 8.86/02 8.86/02 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 31.0/0.66 21.0/0.77

4.0/0.046 (5.5/0.083) 8.86/02 8.86/02 4.0/0.046 
(5.5/0.15) 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 16.6/0.47 31.0/0.66 21.0/0.77

- 4.9/0.067 4.9/0.067 - 9.4/0.15 9.4/0.15 9.4/0.15 9.4/0.15 9.4/0.15 13.4/0.30 10.0/0.28

0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 -

IP67 IP67 IP67 IP67/IP69K IP67 IP67/IP69K IP67/IP69K IP67/IP69K IP67 IP67 IP67

IP67 IP67 IP67 IP67/IP69K IP67 IP67/IP69K IP67/IP69K IP67/IP69K IP67 IP67 IP67

46  Estándar           

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

LR-10LR MATE 200



iD iD iB iD iD iB iB iD

12 12 *18) 12 16S 25 25 25 25C 35S 35

- - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - -

-

8 10 12 12 12 16 12 25 25 25 25 35 35

2032 1636 1441 1441 1441 1103 2272 1853 1831 1831 1853 1445 1831

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

± 0.03** ± 0.03** ± 0.02 ** ± 0.02 ** ± 0.02 ** ± 0.02 ** ± 0.03** ± 0.02** ± 0.02** ± 0.02** ± 0.023** ± 0.02** ± 0.03**

180 150 145 145 145 140 250 210 250 250 210 205 250

340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (360) 340 (370) 340 (370) 340 (360) 340 (360) 340 (370)

235 235 235 235 235 235 260 240 260 260 240 240 260

455 455 455 455 455 340 475 303 458 458 303 301.5 458

380 380 380 380 380 380 400 400 400 400 400 400 400

360 360 360 240 360 360 360 290 280 (360) 280 (360) 290 260 280 (360)

900 900 900 540 900 900 900 540 540 (900) 540 (900) 540 540 540 (900)

- - - - - - - - - - - - -

210 260 260 260 260 290 210 205 210 210 205 205 180

210 240 240 240 240 270 210 205 210 210 205 205 180

220 260 260 260 260 270 265 260 265 265 260 260 200

430 430 430 430 430 430 420 415 420 420 415 415 350

450 450 450 450 450 450 450 415 420 420 415 415 350

720 720 720 720 720 730 720 880 720 720 880 880 400

- - - - - - - - - - - - -

16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 51/2.2 52.0/2.4 52.0/2.4 51/2.2 51/2.2 110.0/4.0

16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 51/2.2 52.0/2.4 52.0/2.4 51/2.2 51/2.2 110.0/4.0

5.9/0.061 9.8/0.17 11.0/0.30 11.0/0.30 11.0/0.30 11.0/0.30 9.8/0.17 31/1.2 32.0/1.2 32.0/1.2 31/1.2 31/1.2 60.0/1.5

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

IP54 IP54/IP65 IP54/IP65 IP67 IP65 IP54 /IP65 IP54/IP65 IP67 IP54/IP65 IP65 IP67 IP67 IP54/IP65

IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

47 Estándar               

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

M-20M-10



iB iC iB iC

140H 110 185 315 500 700 50S 50T 50H 50 50E 70T 70

- - - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - -

140 110 185 315 500 700 12 20 20 45 50 50 50 50 50 70 70

2850 2403 3143 3143 3143 3143 3123 3110 2582 2606 1359 1900 *1) 2003 2050 2050 1900 *1) 2050

5 4 4 4 4 4 6 6 6 6 6 6 5 6 6 6 6

± 0.2 ± 0.05 ± 0.5 ± 0.5 ± 0.5 ± 0.5 ± 0.09** ± 0.06** ± 0.06** ± 0.06** ± 0.04** ± 0.07 ± 0.15 ± 0.03** ± 0.07 ± 0.07 ± 0.04**

1200 1030 1600 (1330) *4,5 1600(1330) *4,5 2410 (1910) *4,5 2700 540 540 530 570 545 410 540 560 560 410 560

360 370 360 360 370 360 360 360 360 360 360 *1) 360 360 360 *1) 360

155 125 144 144 144 144 225 225 225 225 169 261 225 225 225 261 225

112 140 136 136 136 136 434 432 435 440 376 491 440 440 440 491 440

20 720 720 720 720 540 400 400 400 800 720 720 234 720 720 720 720

720 - - - - - 380 280 280 250 250 250 720 250 380 250 250

- - - - - - 720 900 900 800 720 720 - 720 720 720 720

- - - - - - - - - - - - - - - - -

140 145 140 90 85 60 180 175 175 180 175 *1) 175 175 175 *1) 160

115 130 140 100 85 60 180 175 175 180 175 175 175 175 175 120 120

135 140 140 110 85 60 180 180 180 180 175 175 175 175 175 120 120

135 420 305 195 200 120 400 350 350 250 250 250 175 250 250 225 225

420 - - - - - 430 360 360 250 250 250 720 250 240 225 225

- - - - - - 630 600 600 360 355 355 - 355 340 225 225

- - - - - - - - - - - - - - - - -

147 53 88 155 250 490 22.0/0.65 39.2/0.88 39.2/0.88 206/28 206/28 206/28 150/6.3 206/28 206/28 294/28 294/28

53 - - - - - 22.0/0.65 39.2/0.88 39.2/0.88 206/28 206/28 206/28 68/2.5 206/28 176/10.8 294/28 294/28

- - - - - - 9.8/0.17 19.6/0.25 19.6/0.25 127/20 127/11 127/11 - 127/11 98/3.3 147/11 147/11

3 3 3 3 3 3 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5

IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54 IP54/IP67 IP54/IP67

IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

48  Estándar          

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

M-410 M-710



iA iB iA

60 280 360E 700

- - - - - - - -

- - - - - - - -

- - - - - - - -

- -

60 280 280 330 360 400 700 1000

2040 2655 3103 3203 2655 3704 2832 3253

6 6 6 6 6 6 6 6

± 0.03** ± 0.1** ± 0.1** ± 0.1** ± 0.1** ± 0.1** ± 0.1** ± 0.1**

820 1700 1600 1780 1540 3150 2800 5300

370 370 370 370 370 360 360 330

225 151 151 151 151 154 154 145

340 224 224 164 224 160 160 260

720 720 720 720 720 720 720 720

250 250 250 250 250 244 244 240

720 720 720 720 720 720 720 720

- - - - - - - -

150 110 110 100 100 80 80 60

150 105 105 85 105 80 80 50

150 100 100 85 100 80 80 50

260 110 125 90 110 100 100 70

260 110 125 85 110 100 100 70

400 180 205 165 180 160 160 85

- - - - - - - -

210/30 1960/ 
260(460)

1700/ 
215(340) 2205/340 2330/500 3400/1098 3400/1098 8800/1750

210/30 1960/ 
260(460)

1700/ 
215(340) 2205/340 2330/500 3400/1098 3400/1098 8800/1750

130/20 1050/ 
160(360)

950/ 
140(260) 1200/220 1280/360 1725/444 1725/444 5800/840

2.5 3 3 3 3 5 5 8

IP54 IP54/IP56 IP54/IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54/IP56 IP54/IP56 IP54

IP54 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

49 Estándar               

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

M-800 M-900 M-1000



iA iA

1200 2300 80H 80F 100F 120F-7B 130F

- - - - - - - - -

- - - - - - - - -

- - - -

900 1200(1350) 1700 2300 80 80 100 120 130

4683 3734 4683 3734 2230 2230 2230 2230 2230

6 6 6 6 5 6 6 7 6

± 0.18** ± 0.18** ± 0.27** ± 0.18** ± 0.03** ± 0.03** ± 0.03** ± 0.03** ± 0.03**

9600 8600 12500 11000 610 620 665 790 675

330 330 330 330 360 360 360 360 360

160 160 160 160 245 245 245 200 245

165 165 165 165 215 360 360 385 360

720 720 720 720 20 720 720 720 720

240 240 240 240 720 250 250 250 250

720 720 720 720 - 720 720 720 720

- - - - - - - 225 -

45 45 20 20 185 170 130 130 130

30 30 (25) 14 14 180 140 110 110 110

30 30 14 14 180 160 120 120 120

50 50 18 18 180 230 170 170 170

50 50 18 18 500 230 170 170 170

70 70 40 40 - 350 250 250 250

- - - - - - - 130 -

14700/2989 14700/2989 29400/7500 29400/7500 -/48 380/30 690/57 800/71 800/71

14700/2989 14700/2989 29400/7500 29400/7500 -/25 380/30 690/57 800/71 800/71

4900/2195 4900/2195 8820/5500 8820/5500 - 200/20 260/32 360/38 360/38

8 8 8 8 2.5 2.5 2.5 2.5 3

IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 /IP56

IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

50

R-1000M-2000

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

 Estándar           



iC iD iC iC iD iC iC iC iD iC

100P 100FH 165F 165FH 165R 210F 210FH 210WE 210R 220U 240F 270F 270R

- - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - -

100 100 125 165 165 190 165 210 210 210 210 210 220 240 270 270

3540 2605 3100 2655 2605 2040 3095 2655 2605 3100 2450 3095 2518 2655 2655 3095

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

± 0.05** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.03** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.1** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.05** ± 0.05**

1470 1150 1115 1090 1130 1120 1370 1090 1130 1350 1180 1370 1020 1090 1320 1590

370 370 370 370 370 370 370 370 370 370 330 370 370 370 370 370

200 140 136 136 140 210 200 136 140 136 141 200 136 136 136 200

375 234 301 312 234 340 375 312 234 301 318 375 312 312 312 375

720 420 720 720 420 720 720 720 420 720 720 720 720 720 720 720

250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250 250

720 420 720 720 420 720 720 720 420 720 720 720 720 720 720 720

120 105 130 130 130 105 115 120 120 105 95 105 120 115 105 105

100 130 115 115 110 90 110 105 90 90 85 100 85 90 90 85

115 130 125 125 115 145 125 110 100 85 95 110 110 105 85 85

140 200 180 180 175 120 180 140 140 120 120 140 140 130 120 120

140 160 180 180 170 120 180 140 130 120 120 140 140 130 120 120

210 300 260 260 280 200 260 220 220 200 190 220 220 210 200 200

1000/227 850/90 710/72 940/120 1000/122 1200/200 940/89 1360/225.4 1380/228 1700/320 1333/141.1 1360/147 1360/147 1400/250 1730/320 1730/320

1000/227 850/90 710/72 940/120 1000/122 1200/200 940/89 1360/225.4 1380/228 1700/320 1333/141.1 1360/147 1360/147 1400/250 1730/320 1730/320

706/196 450/50 355/40 490/100 620/100 630/180 490/46 735/196 735/196 900/230 706/78.4 735/82 735/82 800/200 900/230 900/230

2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 3 2.5 2.5 2.5 2.5 3 2.5 3 3 2.5 3

IP54 IP54 IP54 /IP56 IP54 /IP56 IP54 IP54 IP54 /IP56 IP54/IP56 IP54 IP54/IP56 IP67 IP54/IP56 IP54 IP54/IP56 IP54

IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

51

R-2000

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

J1

J2

J3

J4

J5

J6

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N

Cuerpo estándar/Opcional

 
estándar/opcional

 Estándar               



CR CRX

iA iB iA

4 7 15 35 5 10 25

- - - - - -

- - - - - - - - - - -

- - - - - - - -

- - - - - - -

- - - - - - - - -

- - - - - - - - - -

4 7 7 14 15 35 5 10 10 20 25

550 717 911 911(*9) 1441 1831 994 1249 1418 1418 1889

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

± 0.01** ± 0.01** ± 0.01** ± 0.01** ± 0.02** ± 0.03** ± 0.03** ± 0.04** ± 0.04** ± 0.04** ± 0.05**

48 53 55 55 255 375 25 40 40 41 127

340/360 340/360 340/360 340/360 340 370 400 380 360 360 360

150 166 166 166 180 215 360 360 360 360 360

354 374 383 383 312 338 635 570 540 540 540

380 380 380 380 380 400 380 380 380 380 380

200 240 240 240 280 280 360 360 360 360 360

720 720 720 720 900 900 450 450 450 450 450

750 (*7) 150 120 120 80 80

750 (*7) 150 120 120 80 80

750 (*7) 180 180 180 120 120

750 (*7) 225 180 180 112 180

750 (*7) 225 180 180 90 180

750 (*7) 225 180 180 112 180

1000 (*7) 1000 (*7) 1000 (*7) 500 (*10) 800/1500 (*8) 750 1000 (*11) 1000 (*11) 1000 (*11) 1000 1000 (*11)

8.86/02 16.6/0.47 16.6/0.47 31.0/0.66 26.0/0.90 110/4 19/0.77 34.8 / 1.28 34.8 / 1.28 70/4 100/4.70

8.86/02 16.6/0.47 16.6/0.47 31.0/0.66 26.0/0.90 110/4 15.4/0.50 26.0 / 0.90 26.0 / 0.90 64/4 74/4

4.9/0.067 9.4/0.15 9.4/0.15 13.4/0.30 11.0/0.30 60.0/1.5 6.7/0.10 11.0 / 0.30 11.0 / 0.30 30/2 32/2

0.5 0.5 0.5 0.5 1 1 0.5 0.5 0.4

IP67 IP67 IP67 IP67 IP54 IP54 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67

52  Estándar                        

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R

R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

RA
N

GO
 D

E 
M

OV
IM

IE
N

TO
 

J1

J2

J3

J4

J5

J6

VE
LO

C
ID

AD
 M

ÁX
IM

A J1

J2

J3

J4

J5

J6

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

COBOT



iA iA iA iB

1H 0.5S 0.5A 3S 3A 6H 6S 6A 12H 6

- - - - - - - - - - - - - - - - -

-

-

- - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

1 0.5 (1) 0.5 (1) 1 0.5 (1) 0.5 (1) 3 3 3 3 6 6 6(8) 6 12 6 8

280 280 280 420 420 420 800 800 1130 1130 800 1130 1350 1350 1350 1200 1600

3 4 6 3 4 6 4 6 4 6 3 3 4 6 3 4 4

± 0.02 ± 0.02 ± 0.02 ± 0.03 ± 0.03 ± 0.03 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.1 ± 0.03** ± 0.03**

18 (*21) 20 (*12) 23 (*12) 21 (*12) 23 (*12) 26 (*12) 120 140 120 140 115 115 160 175 155 250 170

ø 280x100 
(*13)

ø 280x100 
(*13)

ø 280x100 
(*13)

ø 420x150 
(*13)

ø 420x150 
(*13)

ø 420x150 
(*13)

ø 800x300 
(*13)

ø 800x300 
(*13)

ø 1130x400 
(*13)

ø 1130x400 
(*13)

ø 800x300 
(*13)

ø 1130x400 
(*13)

ø 1350x500 
(*13)

ø 1350x500 
(*13)

ø 1350x500 
(*13)

ø 1200x450 
(*13)

ø 1600x500 
(*13)

- 720 720 - 720 720 720 720 720 720 - - 720 720 - 720 720

- - 300 - - 300 - 300 - 300 - - - 300 - - -

- - 720 - - 720 - 720 - 720 - - - 720 - - -

- - - - - - - - - - - - - - -

5500  
mm/sec

10000  
mm/sec- - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - -

- 3000 1440 - 3000 1440 3500 1700 3500 1700 - - 4000 4000 - 1714 2000

- - 1440 - - 1440 - 1700 - 1700 - - - 2000 - - -

- - 1440 - - 1440 - 1700 - 1700 - - - 2000 - - -

*14) *14) *14) -- /  0.025  
(0.06)  -- /  0.2

*14) *14) *14) *14) *14)

*14) *14) *14) *14) *14)

0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 0.2 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5

IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP67 / 
IP69K

IP67 / 
IP69K

IP67 / 
IP69K

IP67 / 
IP69K

IP67 / 
IP69K

IP67 / 
IP69K IP67 IP67 IP67 IP69K IP69K

IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP20 IP69K IP69K IP69K IP69K IP69K IP69K IP67 IP67 IP67 IP69K IP69K

53 Estándar                  *14) consultar los diagramas de carga en muñeca

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

 
en la muñeca (kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

RA
N

GO
 D

E 
M

OV
IM

IE
N

TO

J1

J2   

J3

J4

J5

J6

J1

J2

J3

J4

J5

J6

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

M-1 M-2 M-3 DR-3



R-1000

iA iC iA iC iB iC iB

3 3C 3U 3H 6 6C 6H 12 20 50H 80H 110 140H 185 315 500 700

- - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - -

- - - - - - - - -

3 3 3 3 6 6 6 12 20 50 80 110 140 185 315 500 700

400 400 350 400 650 650 650 900 1100 2003 2230 2403 2850 3143 3143 3143 3143

4 4 4 3 4 4 3 4 4 5 5 4 5 4 4 4 4

± 0.01(J1, J2)
± 0.01 (J3)

**

± 0.01(J1, J2)
± 0.01 (J3)

**

± 0.01(J1, J2)
± 0.01 (J3) ± 0.01(J1, J2)

± 0.01 J3) **
± 0.01(J1, J2)

± 0.01 (J3)
** 

± 0.01(J1, J2)
± 0.01 (J3)

** 
± 0.01(J1, J2)
± 0.01 (J3) **

± 0.015 (J1, J2)
± 0.01 (J3)

**

± 0.02 (J1,J2)
± 0.01 (J3)

**
± 0.15 ± 0.03** ± 0.2 ± 0.2 ± 0.5 ± 0.5 ± 0.5 ± 0.5

19 21 27 17 30 32 28 53 64 540 610 1030 1200 1600 
(1330 )*4,5

1600 
(1330 )*4,5

2410  
(1910 )*4,5 2700

284 284 450 284 296 296 296 290 290 360 360 370 360 360 360 370 360

290 290 450 290 300 300 300 290 290 225 245 125 155 144 144 144 144

200 mm*16) 200 mm*16) 140 mm 200 mm*16) 210 mm*16) 210 mm*16) 210 mm*16) 450 mm
optional 300 mm

450 mm
optional 300 mm 440 215 140 112 136 136 136 136

1440 1440 1440 - 1440 1440 - 1440 1440 234 20 720 20 720 720 720 540

- - - - - - - - - 720 720 - 720 - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

720 720 610 720 440 440 440 440 440 175 185 145 140 140 90 85 60

780 780 840 780 700 700 700 510 500 175 180 130 115 140 100 85 60

1800  
mm/sec

1800  
mm/sec

1500  
mm/sec

1800  
mm/sec

2000  
mm/sec

2000  
mm/sec

2000  
mm/sec

2800  
mm/sec

2800  
mm/sec 175 180 140 135 140 110 85 60

3000 3000 3000 - 2500 2500 - 2500 1700 175 180 420 135 305 195 200 120

- - - - - - - - - 720 500 - 420 - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

--/0.06 --/0.06 --/0.06 - --/0.12 --/0.12 - --/0.30 --/0.45 150/6.3 -/48 53 147 88 155 250 490

- - - - - - - - - 68/2.5 -/25 - 53 - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - - -

0.25 0.25 0.25 0.25 0.35 0.35 0.35 0.45 0.45 2.5 2.5 1 3 3 3 3 3

IP20 IP54 IP20 IP20 IP20 IP54 IP20 IP20 / IP65 IP20 / IP65 IP54/IP67 IP54/IP67 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

IP20 IP54 IP20 IP20 IP20 IP54 IP20 IP20 / IP65 IP20 / IP65 IP67 IP67 IP67 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54

54  Estándar           *4) Pedestal (con controlador)        *5) Base compacta (sin controlador)

ROBOT SERIE

Tipo

C
O

N
TR

O
LA

D
O

R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

(kg)

Alcance (mm)

Ejes

Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)

P
R

O
TE

C
C

IÓ
N Cuerpo 

estándar/Opcional

 
estándar/opcional

SR PALETIZADO



iD iA iA iB iB iB iA iA

- 16S - 35 - 15 45

- - - - - - - - - - - - - - - -

- - - - - - - - - - - - - - - -

- - - -

- - - - -

- - - - - - - - -

7 7 8 10 16 12 12 35 3 (25) 5 5 10 15 45 20 15

717 911 2032 1636 1103 1441 2272 1831 1831 892 1300 1800 2800 2606 4318 2848

6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 5 7

± 0.018** ± 0.018** ± 0.03** ± 0.03** ± 0.02** ± 0.02** ± 0.03** ± 0.03** ± 0.02** ± 0.03 ± 0.2 ± 0.2 ± 0.2 ± 0.1 ± 0.05** ± 0.05**

25 27 180 150 140 145 250 250 250 37 110 331 530 590 700 700

360 360 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 (370) 340 360 320 320 360 220 220

245 245 235 235 235 235 260 260 260 230 255 240 280 225 370 150

420 430 455 455 340 455 475 458 458 373 395 404 330 440 590 240

380 380 380 380 380 380 400 400 400 380 380 1080 1080 800 270 160

250 250 360 360 360 360 360 280 (360) 280(360) 240 240 1080 1080 250 360 1440

720 720 900 900 900 900 900 540 (900) 540(900) 720 720 1080 1080 800 - 1440

- - - - - - - - - - - - - - - 1440

450 370 210 260 290 260 210 180 210 270 220 140 160 180 75 125

380 310 210 240 270 240 210 180 210 270 190 140 160 180 100 125

520 410 220 260 270 260 265 200 265 270 240 160 160 180 100 120

550 550 430 430 430 430 420 350 420 450 450 375 375 250 50 120

545 545 450 450 450 450 450 350 420 450 450 430 430 250 50 200

1000 1000 720 720 730 720 720 400 720 720 720 545 545 250 - 200

- - - - - - - - - - - - - - - 200

16.6/0.47 16.6/0.47 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 110.0/4.0 52.0/2.4 11.9/0.3 11.9/0.3 43.35/1.954 65.4/2.999 206 / 28

16.6/0.47 16.6/0.47 16.1/0.63 22.0/0.65 26.0/0.90 26.0/0.90 22.0/0.65 110.0/4.0 52.0/2.4 11.9/0.3 11.9/0.3 36.86/1.413 55.3/2.158 206 / 28

9.4/0.15 9.4/0.15 5.9/0.061 9.8/0.17 11.0/0.30 11.0/0.30 9.8/0.17 60.0/1.5 32.0/1.2 6.7/0.1 6.7/0.1 4.90/0.025 7.4/0.073 127 / 20

0.5 0.5 1 1 1 1 1 1 1 0.5 0.8 0.8 3.5 2.5 3.5

IP67/IP69K IP67/IP69K IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 IP54 *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15)

IP67/IP69K IP67/IP69K IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 IP67 *15) *15) *15) *15) *15) *15) *15)

55 Estándar           

PINTURA

ROBOT SERIE

Tipo
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R R-30iB Plus

Armario Compact

Armario Open Air

Armario A

Armario B

Alcance (mm)
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Repetibilidad (mm)

Peso mecánico (kg)

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

J1

J2

J3

J4

J5

J6

E1

(Nm/kgm²)

(Nm/kgm²)
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Paquete de AutomociónSOLDADURA POR ARCO



Una plataforma de accionamientos y
control comunes –  

THAT‘s FANUC!

WWW.FANUC.ES
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ROBODRILL ROBOSHOT IoT
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